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Die fojgertden Atigaban sind den vom Anmolder efngerefchteti Urttarlagen mtnommen 

Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

@ Steckverbindung mit einem Befestigungshebel 

@ Steckverbindung mlt einem Befastigungshebsl, bei der 
die Betatigungskraft, die fur erne Schwenkbewegung ei- 
nes Hebels 22 benotigt wird, urn ein erstes Verbindungs- 
element 21 in einem zugehorigen zweiten Verbindungs- 
element zu befestigen, verMeinert ist Ein Hebel 22 ist 
schwenkbaf auf Zapten 28, die an dem Stecker 21 ausge- 
bildet sind, angebracht Der. Stecker 21 wird in einer 
Steckbuchse (zweites VerbindungselernentJ durch eine 
Schwenkbewegung dcs Hebels 22 urn die Zapfen 28, die 
als Angriffspunkt dienen, befestigt ETn BetiHigungseb- 
schnitt 30, der als Kraftangrrffspunkt fur die Schwenkbe- 
wegung des Hebels 22 diem, ist en einem ruckwirtigen 
Endabschnitt des Hebels 22 ausgebildet Eirtgrrffevor- 
sprunge 33 sind jeweils auf gegenuberliegenden Seiten- 
wanden 29 des Hebels 22 ausgebildet und sind jeweils 
nahe zu den Zapfen 28 angeordnet Hatteoffnungen 3d 
sind in der zugehorigen Steckbuchse ausgebildet Die Ein- 
griffsvorsprunge 33 werden durch Eingriff in die Hartedff- 
nungen festgesetzt so daG die Eingriffsvorsprunge 33 als 
Stutzbasis fur die Schwenkbewegung des Rebels 22 die- 
nen. 
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SteckbuchseS, intetoffiS^.^ cine is, A SjS?^^ ewta * 1 




aranet smd, dienen jcweils als voretehcnde EinerifrJriv- u ^fckverbindung nut einein BefotieuniBhebel ™w 

Die itecfcbuchse 3 umfaBt einen Abdeckabschniu 13 mir 0ben « cnannte Aufgabc wild durch ebe SteckverW 

Eingnfifsoffnuugen 15, in dencn die vorstehenden EinoX a"f Zapfen, die an eincm Vwbindungsclement 

14dcs Af^kabschnittslSausgebildet.diedenS^? 2 I"??"?* ^ehorigen Z wei te0 VerbSnSeU 
ten 16 zur Aufoahme der Losevcrhinde^ngsSen 6 Z « &c(lw "*PU°l« dienen, verimnden wird, wobei 

des Abdeckabschmtts 13 ausgcbildct ^^ben ichwenkbe des Hebels dient, ao%tocS£Sw 

B« dtcser Steckverbindung mit eincm Befestieun^i, i g ° En<kbschmtt d « Hebels ausgebildet ia. un dpS 

gebracht. Der Stectar und dcr Hebel wcrden hnu~L « ^, Hcbek . nahe » *» Zapfeo ausgebildet sind, undHata 

wSl, 2 S? d ; n ^.^^nnitt S^SK SSI'S S??*? CD VcAi °^ea^raSSdt 



2004$ 5A248 14$07i> MIYOSHI 1 M I YOSH I 



NO. 8368 P. 14 



DE 199 36 

3 

GemaB dicser Erfindung sind die Eingriflsvorsprunge, die 
jeweils an den gegenuberliegenden Seitenwanden des Re- 
bels ausgebildet sind, nahe zu den Zapfen des Stackers an- 
geordnet. Die EingrifFsvorsprungc sind durch Eingriff in die 
Haiteoffnungen des zweiten Vcrbbdungselementes gchal- 5 
ten, so daB die EingriffsvorsprUngc als Stutzbasis fiir die 
Schwenkbeweguog des Hebels dienen. 

Die Stiirzbasis (die Eingriffsvarspriinge) fur die 
Schwenkbewegung des Hebels liegt jeweils nahe zu den 
Zapfen, die als Angriffspunkt dienen, so daB der Abstand 10 
zwischen dcr Stutzbasis and dem Angriffspunkt verringert 
ist Die BetStigungskraft, die fiir das Schwenken des Hebels 
mit dem Betatigungsabschnitt, der als Kraftangriffspunkfc 
dient, erforderlicb ist, kann daher verringert werden. 

Die Eingriffsvorsprtlnge, die als Stutzbasis fUr die is 
Schwenkbewegung des Hebels dient, sind jeweils auf den 
gegenuberliegenden Seitenwanden des Hebels ausgebildet, 
urn die BetSligungskraft zu verringern. Die vorstehenden 
Eingriffsabschnitte und die Loseverhinderungsrippen, die 
zusammenwirken, um zu vcrhindern, daB sich der Hcbcl 
von dem ersten Verbtodungseicrncnt lost, braucht nicht itn 
Aufbau verandert zu werden. Die Anforderungen eines Mul- 
tipolaufbaus konnen befriedigt werden, obwohl vorstehen- 
den EingrifFsabschniuc und Loseverhindemngsiippcn vor- 
gesehen sind. 

Rippverhinderungsrippcn sind des weiteren jeweils auf 
gegenuberliegenden Stitcnflachen des Verbindungselernen- 
tes ausgebildet und sind in Verbbduungsrichning des ersten 
Verbindungselements jeweils ncben den EingriffisvorsprQn- 
gen angeordnet Nuten fur die Aufhahmc dcr Kippverhinde- 
rungsrippen sind in. einer InnenflSche des zweiten \ferbin- 
dungselementes ausgebildet. Die Halteoffhungcn kommuni- 
zicrcn mit den Nuten. 

Da gemSB der vorlicgenden Erfindung sowohl Kippvcr- 
hindexungsrippen als auch Nuten fur die Aufhahme der dcr- 
selben vorgesehen sind, kann das erste Verbindungselement 
ieicht in dem zweiten Verbindungselement befestigt werden. 
Die Eingriffevorspninge sind jeweils in einer ncbeneinan- 
derliegenden Beziehung zu den Kippverhindcrungsrippen 
angeordnet, und jede Halteoffnung, in die der Eingriffsvor- 
sprung fcstsct2bar cingreifen kann, kommuniziert mit dcr 
Nut fur die Aufhahme der KippvciiiinderungSTippe. Durch 
Einfuhren der Kippverhinderungsrippcn in die Nuten wer- 
den die Eingrifrsvorsprunge zu den Halteoffhungcn in Ein- 
griff gebracht, DieEingrifFsvorsprUnge konnen deshalb ein- 
fach relativ zu den Haiteoffnungen festgesetzt werden. 

Jeder Eingriffs vorsprung ist auflerdem in einer nebenein- 
anderliegenden Beziehung zu der 2ugch6rigen Kippverhin- 
derungsrippe angeordnet. Die EingrifTsvorspnlnge kollidie- 
ren deshalb nicht mit dem zweiten Verbindungselement und 
werden deshalb nicht beschfidigL 

Kurzbeschreibuag der Zeichnungen 

Eszeigt 

Fig. 1 eine perspektivische Ansicht einer bevorzugten 
Aushlhrungsform gemaB der vorliegenden Erfindung, die 
einen Zustand zeigt, in dem ein Hebei und ein Steckcr ver- 
bunden sind, 
STig. 2 eine perspektivische Ansicht des Hebels, 
Fig. 3 eine perspektivische Ansicht, die eine Ansgangs- 
stellung des Verbindens des Steckers mit einer Steckbuchse 
zeigt, 

Fig. 4 einen Schnitt, der das Verbinden des Steckers mit 
dcr Steckbuchse zeigt, und 

Fig. 5 erne perspektivische Ansicht einer herkommli cben 
Steckverbindung mit einem BefescigungshcbcL 
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Spczifische Beschreibung der bevorzugten Ausrtihrungsfor- 
men 

Fig. 1 bis 4 zeigen eine bevorzugte Ausfuhrungsrorm ei- 
ner Steckverbindung mit einem Befestigungshebei gemfifi 
der vorliegenden Erfindung, Die Steckverbindung mit ei- 
nem Befestigungshebei gemaB dieser Ausfulirungsfonn um- 
rafii einen Sleeker 21 (erstes Verbindungselement), einen 
Hcbel 22, der schwenkbar an dem Sleeker angebracht ist, 
und eine Steckbuchse 23 (zweiies Verbindungselement), in 
der der Steckcr 21 befestigbar ist. 

Wie bei dem herkommlichen Steckcr weist der Stecker 21 
eine Vielzahl von Kontairtautnahmer&umen zur jeweiligen 
Aufnahrae der Kontakte auf. Loseverhindcrungsrippen 26 
sind jeweils an einem Ende (vorderes Ende) dcr gegenuber- 
liegenden SciienMachen 25 des Steckers ausgebildet und ra- 
gen von diesen sciilich vor. Diese Rippen 26 erstrecken sich 
in Steckerverbindungsrichcung (einer vcrtikalen Richtung). 
Wie in Fig. 3 gezeigt, ist ein Schlitz 27 zwischen jeder Lo- 
20 severbinderungsrippe 26 und der entsprechenden Seitenfia- 
che 25 ausgebildet und erstreckt sich in der Steckcrverbin- 
dungsrichtung (vertikalcn Richiung). Zapfen 28 sind jeweils 
im mittlercn Bcrcich dcr gegenuberliegenden SeitenflSchen 
25 des Stecker 21 ausgebildet und ragen von diesen vor. Der 
25 Hebel 22 wird durch die Zapfen 28 schwenkbar getragen. 
Die Zapfen 28 dienen als WirfcbasU fur die Schwenkbewe- 
gung des Hebels 22. 

Wie in Fig- 2 gezeigt, urnfaBt der Hebel 22 eine rechlc 
und eine tinke Seitenwand 29, die ein Paar bilden, und einen 
30 Betfiugungsabschnict 30, dcr die rcchte und die linke Seiten- 
wand 29 vcrbindcL Schwcnkbohrungen 31 verlaufen je- 
weils durch die rechte und die linke Seitenwand 29. Die 
Zapfen 28 des Steckers 21 sind jeweils in die Schwenkboh- 
rungen 31 eingesetzt 
35 Wenn die beiden Verbindungselemente miteinander ver- 
bunden werden, wird dcr BciMgungsabschnitt 30 des He- 
bels 22 bcaufschlagt bzw. auf diesen gedruckt, um den He- 
bel 22 zu verschwenken. Der Betatigungsabschnitt 30, dcr 
die rQckwartigen Endabschnitte der rechten und der Iinkcn 
40 Seitenwand 29 verbindet, dient dabei als Kraftangriffspunkt. 
\forstehende EingrifFsabschnine 32 sind jeweils, entfernt 
von dem Betatigungsabschnitt 30, an dem vorderen Ende 
der rechten und derlinken Seitenwand 29 ausgebildet, Diese 
vorstehenden Eingriffsabschnitte 32 sind jeweils in die 
45 Schlitze 27 in dem Stecker 21 eingesetzt und greifen jeweils 
in die Losevertiinderungsrippcn 26 ein. Da die vorstehenden 
Eingriffsabschnitte -32 derart jeweils in die Lose verb inde- 
ningsrippen 26 eingreifen,. wird der Hebel 22 daran gehn> 
dert, sich von dem Stecker 21 zu iosen, so daB dcr Bcfcsti- 
50 gungszustand des Hebels 22 an dem Stecker 21 zuver&ssig 
ist. 

Auf der rechten und der tinken Seitenwand 29 des Hebels 
22 ist jeweils ein Eingriffsvorsprung 33 ausgebildet und ragt 
von dicser vol Jeder Eingriffsvorsprung 33, der auf der Sci- 
55 teowand 29 ausgebildet ist, ist naher zu dem Zapfen 28 an- 
geordnet als der vorstehende Engriffsabschnitt 32 (der an 
dem vorderen Ende des Hebels 22 ausgebildet ist). Die Ein- 
griftsvorsprunge 33 dienen als Stutzbasis bei der nachfbl- 
gend beschnebenen Schwenkbewcgung des Hebels 22. Hal- 
60 tcofrnungen 34 sind in der Steckbuchse 23 ausgebildeL Die 
Ebgriffsvorsprungc 33 greifen in diese Haltcdffnungen 34 
ein, so daB die Eingriffsvcttrxunge 3 als Stutzbasis fur die 
Schwenkbewegung dienen konnen. 
Wie auch die herkornmliche Steckbuchse, weist die 
65 Steckbuchse 23 einen Abdeckabschmtt 35 mit cincr obcrcn 
Qffnung auf, in die der Steckcr 21 cingefUhrt wird. Hn- 
grirtsoffhungeQ 37, zu denen die vorstehenden EingritTsab- 
schnitte 32 in Ein griff gebracht werden konnen, sind jeweils 



2004* 5A24B 14*084} Ml YOSH1 i MIYOSHI NO. 8368 P. 15 

DE 199 36 871 A 1 

5 6 

metnervotdercn Wand36des Abdeckabschnitts 35 ausec- Wennrtfr^wM.,, -on 

bildet. die den vorstehenden ^ngaSssbscbm^lS JS% ^ eiDer SteIhl0 S' ^ durch eine 

bcls 22 gegenuberliegt. Ua^UdSSSRlSS^ £25^?* 4> * * eiae SteUun ^ * 

Sind in gegenuberiiegenden sSto £ A^SS . ^gun^tactaitt 30 verschwenkt wird,tre. 

schnitts 35 ausgebildet (siebe V*T^,£Sa£ SffiS %£XSS3* ^ ffa ^ 

Kontakteinfflhrbohrungen 40 fur den Dutch™ derzueel^ * H< * el 22 weiter versch wenkt wild, 

rigen Kontakte sind d«Lh etoe bXSSS des Abdek" SJ^f ^5 W 5 prt Sf 33 *** HaIteflach < 43 

kungsabschnitts 35 verlaufend ausSef JTt^ S ° tf ^^^P™^ 33 als Sttttzbasis 

an den, Sleeker 21 ausgebildet und ragen v™ n S vo J ^ m Richtung des Pfedes gemafl Fig. 4 vetschwenkt, 

Nuten 42 ftr die jeweUige AtS^S^^^ ? ? Beti ^ sabsc "ni« 30 wegen der Hebelanotdnung 

rungsrippen 41 sind in SSSv^SS^ £ ^^S^S^ ** ^^orsprunge 33 

Die MppveAindBwiM^ppen^ * Stfltebws dienen. Der Sleeker 21 wild als F<rige dieser 

bildet. JedcKippverhindeninjisri0De41Jsita^m?M!t ^"^^ Zustand greifen die vorstehenden Eingriffs- 

mitemander verbanden wei^n soflen tre ten tie K, Cr nL " ^ ^ ^P^ 28 ' Angriflfspunktdie- 

hinderungsnppen 41 ^T£&SS£^Z £ S^n^^ * StfitZbasis Und 

Nachfolgend treten die EingriffsvoisDrtin^ 3* inTw !k' ^L^P ? P lStdaher Vttnn g e *- 

deckungsabschnto ^f^""™* 33 « den Ab~ 2, Die Betatigungskraft, die benotigt wirf, «m den Hebel. 

Die Nuten 42 sind an der Innenflslehc der Sieckhuch^ 23 5 v » ^ B L eWd ™« bsch nitt als Kraftangriffspunkt 
ausgebildet. Wie in den Fig. AriSKS ^ z» verschwenken, kann deshalb ventogert wetden. 

etstrecken sich parallel 2U r SteckervwbiSS^,™ Kraft imteuianderverbunden wetden. 

JedeKippvethinde^^ 30 J* ^tehenden ^ Eingrifftabsehnitte und die L5sev W - 
rigen Nut 42, sodaB i&^SSLSSSS E^^ Sn 5 Pe^ • ^ ZUSam,neflwirken ' ™ *** 22 
leicht tniteinander verbundet, wJLSLT^^ 2^^^' S,C " 0 aU$ d T StCCkCf 21 20 ^ bra «" 
BeidcserAusruhnit^sfonni S tjedeH a iSebun e 34fdi e *°^ kn °<^'2 verSndert zu wetden. Die 

in der Stecketbucbse 23 ausgebildet sSoT^dtoEk 35 iSSf™^ ^ emen MuMpolaufbau konnen, obwoh! 
gdfFsvo^rungeSShaltendeingreifcn toLen nriS B S" ^^ deE ^ff^^32undI^severlrind«r^gs. 
schen den geg^ubcrliegendenK ^122 nppen 26 vorgeaehen stnd, erfilllt werden. 
Nut 42 ang^et, und, wie in lS Tundl SITSS ^PPverhinderungsnppen 33 sind an dem Sleeker 21 

aung34zadcrAuBennicbedTs A &ecKn£^ ,0 3l 3^SdSS?T^t 41 ,!^ A ^ b " 
jedochanderoberenunduntetenSeite die to der StSS* ?^f 1 ^f b ^?^^ i, ^» 
ved.todungsncbtung beabs^ndet '4 tSt LldbSSS^ 35 ^ * ***** 

Wabrend der ^hweokhewegung felSSSn S 45 5S£ ?™S5? , S f" dW K PPve*ind«- 
Etogriffsvorspriinge 33 durch dic^tsSSe ^o£™ SS^ D y0 ^ en ' Jede Halte8fifeung34, to die der 
setzt und dienen als StQtzbasis fur S Sehw^teiSj ^gnflsvorspnuag 33 festsetzend eingreifen kann, kommu- 
des Hebels 22 i>cnwenkbewegung mzie rt nut der Nut 42 fiir die Aufhahme der Kippverhinde- 

BeiderobenbesebriebenenAusfthrnngsfonnwerdendie 2 ffi! NiT^"^" t ^^^g^P" 
Zapfen 28 in die Schwenkbohmngen 31 SSSSdta » Sf SiS^. 2 ^ ^- ^ ,n 8 nffsvors P riin ge 33 to 
vorstehenden Engriffsabschnittc 32 fewSfadto S!£ Ae Halte^ungen 34em. Die EtogrifTsvorspriinge 33 kon- 

r^Ba^w^^^^^^ ^S^^^ist.einernebenetoandedic- 
etogesetzc iSS dT? jSZ^SSS^S « S.enden Bez ie hung zu der zugeh&igen Kippverhtoderuugs- 

Beidi^ V^ng passicren die^vSSntngsrip- « SS3 c£%Zf* 35 und Werden 

pen 41 die HalteSflnungen 34. Wenn die Etomffsvo£ T™!Z7E: w u - , „ 
spriioge 33 jeweils mit den Halteofftungen M^SctLt »SLTS ^IJ^^' ^ En « riffsvor - 
sind wud auf den Betflti™n«sabschntoTe ( MrW StuKbaslS die Schwenkbcwegung des 

Hebd zu versehw^S uSSm SSmRSSS S ^^'j^ »• ^ Zapfen, die als AngW 
derzugeborigenS^S™SKr « £?* ^ an « eo ! dn ! t - ^ Betatjgungskraft, die ffir die 
fach dLh vLelies Erf^en?<A diSoffnuna ^ w ^^^g^g fes Hebels benatigt wird, wobei der Be- 

steUt wetden. senmns tten ist, tge- ^ vemngen werden, und die Anfotderungen fur einen 

MuUipotaufbau kfinncn erfullt weiden. 
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Die Eingriffsvorsprunge sind des weiteren in ciner neben- 
einandcriiegeaden Beziehung zu den Kippvcrhinderungs- 
rippea vorgesehen^ Jcde Halteofrnung, in die derEingriffs- 
vorsprung festsetzend eingretfen kauri, wirkt mit der Nut zur 
Aufhahme der Kippvermnderungsrippe zusarnrnen. Durch 
Ewftthren der Kippverhindcningsrippcn in die Nuten kfln- 
nen die Eingriffsvorsprangc jeweiis ieicht in die HaiteSfr 
nungencingreifen . JcderEingriffsvorsprung ist des weiteren 
in einer nebeneinanderhegenden Beziehung zu der zugehfc- 
ngen Kippverhinderungsrippe angeordnet. Die Eingriflfe- 
vorspriingc kolMercn daher oicht mit dern zugehorigen 
Verbmdungselement und werden deshalb nicht beschSdigt, 

Patentanspriiche 
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1. Steckverbindung mit einem Befcstigungshcbel, 
bci dem ein Hebel (22) schwenkbar auf Zapfen (28), 
die an einem ersten Verbindungseiement (21) ausgebil- 
det sind, angebracht ist, und 

bei der das erste Verbindungseiement (21) mit einem 20 
zugebSrigen zweiten Verbindungseiement (23) durch 
cine Schwenkbewegung des Hebcls (22). wobei die 
Zapfen (28) als Angriffspunkt dienen, verbindbarist, 
wobei der Hebel (22) einen Betatigungsabschnitt (30X 
der als KraftangrifFspunkt fur das Verschwenken des 25 
Hebeis (22) diem und an einem riickwartigen Endab- 
schniu des Hebeis (22) ansgebildct ist, und cine Mehr- 
zahl von Emgriffsvorspriingen (33), die an gegenuber- 
iiegenden Seitenwanden (29) des Hebeis (22) ausgebil- 
det und neben den Zapfen (28) angeordnet sind, urn- 30 
fa6% 

wobei Halteofftaungcn (34) in dem zweiten Verbin- 
dungseiement (23) ausgebildet sind und die Eingriffs- 
vorsprunge jeweiis festsetzend zu den HalteflfTnungen 
(34) in Eingriff bringbar sind, so daB die Eingriffsvor- 
spriinge (33) als Sttitzbasis fiir die Schwenkbewegung 
des Hebeis (22) dienen. 

2. Steckverbindung mit einem Befestigungshebel ge~ 
mSB Anspruch 1, 

wobei cine Mehrzahl an Kippverninderungsrippen (41) 40 
an gegenuberiiegenden Seitenflachen (25) des ersten 
Verbindungselememes (21) ausgebildet sind und je- 
weils in Vcrbindnngsrichtung neben den Eingriffsvor- 
spriingen (33) des Verbindungselementcs angeordnet 
sind, " 45 

wobei eine Mehrzahl an Nuten (42) fur die Aufhahme 
der Jftppvcrrimderungsrippen (41) in einer Inneniflache 
des zweiten Vcrbindungselcmentes (23) ausgebildet 
sind, und 

wobei die Haltefiffnungen (34) mit den Nuten (42) SO 
kominunizieren. 

3. Steckverbindung mit einem Befestigungshebel, um- 
fassend 

einen Stacker (21), der Seitenflachen (25), auf denen 
Zapfen (28) ausgebildet sind, und eine Mehrzahl an 55 
IGppverhinderungsrippen (41), die auf den Seiteufla- 
chen (25) des Steckcrs (21) ausgebildet sind und von 
diescn hervorstehen, aufweist, 
eine Stcckbuchse (23), die einen Abdcckabschnitt (35) 
mit einer oberen Offnung, in dem der Stecker (21) fest- 
legbar ist, aufweist, und die Steckbuchsc eine Mehr- 
zahl an Hallcofrnungen (34), die in einer vordereo 
Wand (36) des Abdcckabschnitts (35) ausgebildet sind, 
und cine Mehrzahl an Nuten (42) zur Aufhahme der 
Kippverhindeningsrippen (41) aufweist, 
einen Hebel (22), der Scitenwande (29) aufweist, und 
schwenkbar auf den Zapfen (28) des Steckcrs (21) an- 
gcbracht ist, und des weiteren 
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einen Betatigungsabschnitt (30), der die Scitenwande 
(29) verbindet, und eine Mehrzahl an Eingriftsvor- 
spriingen (33), die auf den Seitenwanden (29) des He- 
beis (22) ausgebildet sind, von diesen vorragen und zu 
den Halteofihungcn (34), die in der Steckbuchse (23) 
ausgebildet sind, in Eingriff bringbar sind, aufweist, 
wobei jede Kippverhinderungsrippe (41) des Steckers 
(23) in einer vertikal ausgerichtetcn Beziehung mit ei- 
nem Eingrifevorspriing (33) des Hebeis (22) angeord- 
net ist, wobei dann, wenn der Stecker (21) in die Steck- 
buchse eingefuhrt wird, zunachst jeder Eingriffsvor- 
sprung (33) und dann jede Kippverhinderungsrippe 
(41) entlang einer Nut (42) gleitet und nacheinander in 
den Abdeckabschnitt (35) eintreten, 

Hierzu 4 Seite(n) Zeichnungen 
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